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obr. 13 - Mechenické dily - pohled zdols
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obr. 15 - Mechanické dily - prenoskové rameno
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1. Ovopnf ZAstT

NC 452 je stereofonni gramofon, ktery se fadi svjm vybavenim a moderni
konstrukei mezi 3piSkové piistroje.

Pohon talife je Feden synchronnim motorkem s elektronickou reguleci otddek,
néhon ne dvoudilny taliF je FeSen Feminkem. Ovldddni funkei zapnuti zveddlku a
volby otdSek je FeSeno nizkozdviinymi tladitky a optickou indikaci zvolené funkce,
zvolené otddky lze piesnd dostavit potenciometrem jemné regulace. Inovované pre.
noskové remeno je osazeno kvelitni megnetodynemickou vloZkou, nestaveni svislé
sily ne hrot umoZfuje odprufené protizévaii se stupnici. Rameno je opatfeno elektro-
nicky ovlddanym zvedddkem & plynule nastavitelnjym megnetickym antiskatingem. PFi-
stroj je vybaven teké automatickym koncovym vypindnim zaloZeném na fotoelektrickém

principu.

2. TECHNICK? POPIS
2.1. HLAVNI TECHNICKE UDAJE

Napéjeci napéti 220 V, 50 Hz
Prikon 10 VA

Jmenovité otdSky 33845 . 607, 871

Koliséni otddek max. £ 0,12 %

Svisld sila na hrot 12 - 15 uN (pro VM 2103)

Citlivost min. 1 @V (1 kiz/cm.s™ - pro VM 2103)
Rozdil citlivosti uex. 2 4B (pro VM 2103)
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Obr. 2 - Ovlddaei prvky



Jmenovitd zatélovaci impedance . 47 kQ (pro VM 2103)
Doporudend zatéZovaci kapacita 350 pF (pro VM 2103)
Preslech 20 dB/1 kHz
15 dB/6,3 kHz (pro Vi 2103)
Frekvendni charakteristika 20 Hz - 20 kHz v toleran&nim poli
dle CSN 36 8415 (pro VM 2103)
Odstup hluku max. - 37 dB (315 Hz; 3,83 cm.s
Rozméry cca 462 x 350 x 150 am
Primér a hmotnost talife 300 mm; 2,5 kg
Hmotnost cca 9,5 ks

Pristroj odpovidd po strince bezpeEnosti CSN 36 7000. Po strdnce elektricky
vlestnosti spliuje poiadavky CSN 36 8401 pro I. skupinu.

2.2. OVLADACT PRVKY A PAIPOJHA MISTA  (viz obr. 2
1 - zéveii prenoskovéno ramene

2 - knoflik nastaveni entiskatingu

3 - prenoskové remeno

4 - pojistka pfenoskovéno ramene

5 - pojistni matice
6 - knoflik jemné regulace otddek

7 - indikace zvolenjoh otddek

8 - tladitko volby otddek

9 - tladitko ovlddani zveddku

10 - tlaZitko START/STOF

11 - nlava pFenoskového ramene s vloZkou

12 - stroboskopicki indikace otédek

13 - stupnice antiskatingu

14 - ryska pro nastaveni svislé sily

15 - upeviovaci Sroudy vloiky

16 - sefizovaci Sroubek vydky prenosky nad deskou
17 - aretadni Srouby zdvést plexikrytu

18 - signdlovy kabel

19 - sifovy kavel

2.3. POPIS ZAPOJENT

2.3.1. Vieobecnd

Elektronickd &dst gramofonu je soust¥edéna na desce elektroniky BAF 196 112.
Ovlddaci prvky a indikece je umisténa na desce ovldddni BAF 196 109, svételny zdroj
pro stroboskopickou kontrolu otéSek je umfstén v okénku sestaveném BAK 516 000.01
& LED dioda koncového vypindni je umisténe na desce vypindni BAF 196 110. Napdjeni

je Fefeno symetrickjm zdrojem ¥ 12 V.

Deska elektroniky 8AF 196 112 obsahuje elektronickou regulaci otddek pro syn-

chronni motor SMR 300-100 Ri 24, iplnou ovlddaci logiku, elektronicky ovlsdany

veddek, fotoelektrické koncové vypindni, zkratovni vistupu pfenosky, zdroj prou-

dovych impulsd pro stroboskop & napéfovy zdroj. Ovlddaci logike je provedena
na bézi obvodd CMOS & je opatfena blokovénim nezddoucich funkei.

2 divodd nepatrné spotfeby je gramofon trvale pripojen k siti a deska elektro-
niky je tak pod napétim i po vypauti piistroje tla&itkem START/STOP. To umozriuje

ovlddéni pomoci wikrospinadl a zachovéni zvolenjch otadek i po vypnutd pFistroje.
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. Regulace motor:

é regulace otédek motoru se sklidd
sidicino obvodu u vikonovd
mitoet je urcen

Covod elektron
impulst, elekironického prepinade ot
ulst je tvofen IO 3
fau impulst), trimrem R 40,

10 stupné.

istory R 14,

Generdtor i

R 15 (ten urduje i
5 K/l & kondenzdtorem C 20, Napéjeci nepéti generdtoru je filirov

¢ regulsce

potenciomeiren jem
no elekironice

tjm filtrem s trenzistorem T 1.
agtaveni kmitoStu generitoru

Inéna otddek a hrudé = se provédi zménou refe-
ren&nino napéti na vivodu 5 I0 3. K tomuto Glelu slouii elektronicky pfepina
0 5 a (WHB 4053), ktery piepind vivod 5 IO 3 bud proti zdpornému pélu napijecino
napéti pfes rezistor R 11 a trimr R 38 (otddky 45) nebo proti kladnému pélu napi-
jecino nepéti pfes rezistor R 12 2 trimr R 39 (otddky 33). Prepindni 10 5a je
¥izeno z vystupu invertoru 4 IO 2 (MHB 4049).

Inpulsy zéporné polerity z vyvodu B 10 3 jsou pFivedeny na vstupy T 1,
(vjvody 3 e 11) IO 4 - NAB 4013. Tento IO je zapojen jako posuvny registr e d8lid

StyFmi. Obvod je spoudtén ndbhovou hrenou impulsu a pro spolenlivou funkei vyia-
R 27

T2

duje zpozdéni signdlu na vstupech D, coi je realizovdno rezistory R 26,
spolu s vlastni kapacitou obou vstupd D.

Vystupy @ 1, @ 1, Q 2, Q 2 ¥idf vikonovy stuped tvofeny tranzistory T 9 +
T 12, ktery napdji jednotlivé sekce motoru. Nastavovaci & nulovaci vstupy IO 4
= vypindni motoru je zaji#téno pfivedenim Grovnd H z vystupu hred-

Q 2, Q2 jsou na drovni H).

jsou spojeny
la 4 I0 1 (vyvod 11) na tyto vstupy (vystupy Q 1, Q 1,

2.3.3 Ovlddaeci logike

Je realizovéna klopnjmi obvody z hradel a invertord I0 1 = 10 2, které jsou

ovldddny tladitky T1 1 + T1 3. Vistupy téchto obvodf id{ jednotlivé funkce pfi-
stroje.

Tladitko START/STOP (T1 1) ovlidd bist

10 1 a invertoru 2 I0 2. Ve vypnutém stavu (STOP) tento obvod soudasnd blokuje

2 (vivod 4 TO 2) je blokovin

bilni klopnj obvod sloZenj z hradla 4

viechny dalsi funkce pFistroje - z vjstupu invertoru
drovni L generdtor impulsd pies rezistor R 13 a soudasné je blokovéne funkce zve-
d48ku (vyvod 8 hradla 3 IO 1), z vystupu invertoru 5 (vjvod 12 IO 2) je blokovén
2droj impulsd pro stroboskop (T 13), z vystupu hradla 4 (vyved 11 10 1) je bloko-
véna funkce motoru a soufesné je blokovin té: proudovy zdroj s tranzistorem T 1,
ktery napji indikadni diody a diodu koncového vypindni

Tleditko ovldddni zveddtku (T1 2) ovladd bistabilni klopny obvod tvofeny
hradlem 3 10 1 a parslelnd spojenymi invertory 3 a 6 I0 2, Vystup invertori ovlddd
spinad sloZeny z tranzistord T 5 a T 6 spinajici relé zvedddku a dile ovlidd
zpoidovaci obvod sloZeny z hradel 1 & 2 10 1. Vystup hradla 2 (vyvod 3 10 1) ovlé-
d4é dalsi avé sekce 10 5 (10 5 b, c) zapojené jako zkratovaé signilu pfenosky.

V poloze STOP je signal zkratovin se zemi.

Zpoidovaci obvod je zzpojen jeko klopny obved R - S, je!
zapojen na vystup klopného obvodu zveddSku (vjvod 6 I0 1) pFes RC &len R 3, C 12.
PFi prechodu do stavu "zvedddek dold" se C 12 vybiji pfes R 3 a teprve pak dojde
« pfeklopeni obvodu (nradel 1 a 2 IO 1). Tim je zajiZténo opoZdéné rozzkratovdni

i jeden vstup je

signdlu prenosky cca 3 sec. po spuitdni zveddZku.
Tladitko prepindni otaSek (Il 3) ovl&dd obvod tvofeny imvertory 1 = 4 I0 2.
“{zen elektronicky prepinad otddek

tupu invertoru 4 (vyvod 10 I0 2) je
10 5 &, vistupy obou invertord spineji stfidavé tranzistory T 3 a T 4 a tim jsou

pfepindny LED diody indikujici zaFazené otddky.




2.3.4. Koncové vypindni

Fotoodpor je osvétlovén LED diodou napijenou ze zdroje konstantniho proudu
(T 2). Fotoodpor je napijen ze zdroje konstantniho proudu s tranzistorem T 8.
Po zaclonni fotoodporu dojde ke vzniku vypinaciho impulsu, ktery se prenese
pfes C 15 na bzi T 7. Emitor T 7 je spojen pfes ochrannou diodu D 13 s vystu-
pem hradla 3 I0 1 & kolektor T 7 je spojen se vstupem nradla 4 (vyvod 12 I0 1).
Vypinaci impule tek zplsobi vybaven{ funkce STOP stejné jako stladenim tlaitka
T1 1. Je-1i zveddek nehofe, md vistup hredla 3 rovefl H a T 7 zlstdvd uzavien

& nereaguje na vypinaci impuls.

3. MERENI A NASTAVENI
3.1. KONTROLA A SERIZENI MECHANICKE CKSTI

3.1.1. Nastaveni pFenoskového ramene

Odklopte pojistku pFenoskového remene a rameno vychylte ke stfedu talife.
Knoflik antiskatingu nastavte na nulovou hodnotu dle stupnice. Otddejte zdvaiim,
i dojde k vyvéZeni ramene, rameno odloite zpit do stojénku a zajistéte.

Pridrite &dst zdvai{ (1 a) a stupnici (1 b) nastavte tak, aby nula sméfovala proti
rysce. Otddenim celého zavaii nastevte svislou silu (dle pousité vloiky) tak, aby
&iselny idaj stupnice sméfoval proti rysce. Nastavte antiskating knofliKem (2)
dle stupnice tak, aby hodnota odpovidala hodnot¥ nastavené svislé sily (napf.

pFi svislé sile 15 mN musi byt antisketing nastaven na 1,5).

Pokud je v prenoskovém rameni instalovédna vloika s odnimatelnym krytem arotu, je
treba vyde uvedené operace provddét zdsadné ai po sejmuti krytu hrotu.

3.1.2. Kontrola uloZeni pienoskového ramene

Vile v loZiscich hrotového ulofeni musi byt minimdlni. Prenoskové rameno se
nusi pohybovat v horizontdlnim i vertikilnim sméru momentem 12 mNcm.
Kontrolu provdd&jte p¥i antiskatingu nastaveném na nulu a vjchylce pienoskového
remene na priméru cca 200 mm. PFipadnou vili horizontlniho uloZeni vymezte rou-
by (dil 20) e maticemi (dil 21 - obr. 15).
Doporutené pomiicky - dynemometr do 30 i,

3.1.3. Kontrola = nastaveni antiskatingu
PFi rovnovdiném stavu prenoskového ramene a nastaveni antiskatingu na nulu se

pFenoskové rameno nesui pohybovat samovolné do stran z polohy hrotu cca 100 mm

od st¥edu talife. Rovnovéiny stav nastavte otddenim Sroubu magnetu (dil 35 - obr. 15).

3.1.4. Nestaveni vySky e zdvihu zveddtku

ViSku zveddSku lze nastavit Sroubem v pistu zvedadku (pFistupny shora).
Sroubem v patce relé zvedddku po predchozim uvolnéni p¥idrinych matic patky
relé lze nastavit celkovy zdvin zvedddku. P¥i zvednutém zveddSku musi byt
nrot vloiky min. 5 um nad deskou, po spudtini zvedddku a raménks nasteveném
wimo desku musi hrot vloiky klesnout min. ne Uroves horniho okraje gumového
kotoude.



3.1.5. Kontrole & nastaveni koncového vypinani

Provédi se pFi otddkdch 33 pii pouziti zkuSebni desky KV 4/1. Po prehrdti
desky musi dojit k vypnuti piistroje a zvednuti prenoskovéno ramene ai ve vybEhové
drézce desky.

Fotoelektricky vypinaci systém resguje na zrychlenj pohyd remene ve vybhové
dréice a jeno funkce je nastavena od priméru 123 mm ( stfed zhuit&ného zéznamu
na KV 4/1). Nestaveni tohoto priméru se provddi mirnjm pfinybdnim clonky (dil 46 -
- obr. 15) ve vertikdlnim sméru.
Doporugené pomicky - zkudebni desks KV 4/1.

3.1.6. Nastsveni tuhosti zdvésd plexikrytu

Provadi se Srouby pripeviujicimi z4vésy plexikrytu.

3.2. KONTROLA A NASTAVENT DESKY ELEKTRONIKY
3.2.1. Kontrola funkce ovlddaci logiky

a) Po pfipojeni sifového napéti do priméru transformétoru nesmi svitit Zddnd
LED dioda, motor se mesmi todit a civka relé zvedadku musi byt bez napéti.

b) Po stlafeni Tl 1 (START) se musi rozsvitit jedna z LED diod indikujicich
nastavené otd&ky, dioda koncového vypindni, osvétleni stroboskopu a musi se rozto-

&1t motor.

¢) Stledenim T1 2 (zveddiek) musi pFitdhnout kotva relé zvedddku e op&tovnym
stladenim tladitka musi kotva relé odpadnout.

d) Tla&itkem T1 3 se musi prepinat otdZky matoru vdetnd prisluiné indikani
LED diody.

e) Stladenim TL 1 (STOP) se viechny zafazené funkce musi zrudit a pfistroj
musi byt uveden do stavu dle bodu a).

3.2.2. Kontrole ss napéti na kondenzdtoru C 3 (vyvod 2 a 16 svorkovnice)
Toto napéti musi mit hodnotu 12,2 V za chodu motoru (otdSky 33) e sepnutém

relé zveddZku.

3.2.3. Kontrola funkce gemeritoru impulsi

PFipojte osciloskop na vyvody 14 a 16 svorkovnice a kontrolujte tvar impulsd,
ktery musi byt dle obr. 3. Osciloskop pFipojte na vyvody 23 a 21 svorkovnice &
kontrolujte tvar impulsq, ktery musi byt dle obr. 4.

obr. 3 obr. &



3.2.4. Nastaveni otdlek

Spojte vyvody 1 e 2 svorkovnice (sepnuty spina& S 1) a trimrem R 40 nastavte
kmito&et generdtoru na hodnotu 208 Hz (méfte ne vyvodu 14 svorkovnice). Po odstra-
néni zkratu vyvodd 1 a 2 zvolte Tl 3 oté&ky 33 a trimrem R 39 nastavte kmitolet
generdtoru 178 Hz. PFepnéte na otd8ky 45 a trimrem R 38 nastavte kmitodet generd-
toru 240 Hz. Poloha jezdcl takto nastavenych trimrd nesmi vychdzet do krajnich
poloh.
Takto nastaveny kmitoet genmerdtoru odpovidd otd&kém tulife 33 a 45 ze pred-
pokladu mechanickéno pfevodu motoru a talife v poméru 8,0. Motor mé pfi zeFazenjch
otaskéch 33 otéSky 267 min.l a pFi zavazenyon otéckdch 45 360 min.”l.
Kontrola obvodu stroboskopické indikace

3.2.5.
Na vyvodech 3 a 16 svorkovnice kontrolujte osciloskopem tvar impulst, ktery

musi byt dle obr. 5.

obr. S

3.2.6. Kontrola obvodu relé zvedddku
Na vyvedu 24 proti vyvodu 18 svorkovnice musi byt v okamiiku pFitahu

zveda&ku prib&n napéti dle obr. 6. Kontrolujte osciloskopem nebo ruckovym

relé

voltmetrem.

3.2.7. Kontrola elektronického zkratovade signdlu

V klidovém stavu (STOP) musi oba kandly ne vystupu signdlu vykazovat
zemi odpor mex. 400 0. Po sepnuti T1 1 (START) a ndsledné T1 2 (zvedddek)

vagi
musi
dojit k odpojeni zemi asi za dobu 3 s.

Vv pFipadé, ze by zpoiddni zkratovade bylo podstetné deldi (napf. 5 s), lze
upravit Sasovou konstentu obvodu doplninim paralelnino rezistoru (ve schématu
oznaden Rx). PFi zpétném zkratovéni vystupu (zvednuti zveddku) mesai dojit

k opoZdéni zkratovéni.



3.2.8. Kontrola obvodu vypindni

Ve funkci START a sepnutém relé zvedddku je obvod koncové

vypindni pripreven
k &innosti. Zménou intenzity osvétleni fotoodporu musi dojit k vybaveni funkce
STOP obdobné jako tle:

fikem TL 1. V p¥ipadé, ie zvedddek neni spuStén, je funko
koncového vypindni blokovéna.

3.2.9. Doporudené méfici pristroje

Voltmetr - tfide presnosti 1 ss
Miliampérmetr - tfida presnosti 1 ss
Osciloskop - o 463
Cited -n 520

3.3. MERENT PARAMETR® PRISTROJE

3.3.1. Kontrola otdéek a koliséni

PFi vytofeni knofliku jemné regulace do krajnich polon musi byt odchylka
otddek min, + 1 % resp. - 1 %. lE¥eni provédéjte pfi zatiieném talifi pienoskovyn
ramenen pomoci Sitafe = kolisoméru. PFip. nes

veni otddek viz bod 3.2.4. Kolisdni
otdSek nesmi prekrodit hodnotu ¥ 0,12 % pri otadkdch 33 i 45.

LEFte pFi pouliti charekteristiky kolisoméru i dle USN 36 8402 &lének 27.
Doporuené piistroje a pomicky: - &ita& - napf. BY 520

- kolisomér
- korekéni predzesiloved (AZG 983)
- zkuSebn{ deska KV 7

3.3.2. Kontrola odstupu hluku

Naméfend hodnote ausi byt mex. - 37 dB (315 Hz; 3,83 ca . &™), MéFte
pies filtr A dle JSN 36 8402 Gldnek 28, Nepravidelné zdkmity se vyluduji.
Pozndmka: PFi pouiiti desky se zdznamem 5,42 cm.s”~ musi byt hodnota odstupu
max. = 40 dB.
Doporuené pFistroje a pomficky: - miFi& odstupu

- korekéni predzesilovad (AZG 983)

- mérnd deske DIN 45 544 (XV 9)
3.3.3. Kontrola pieslechu

NaméFfend hodnota pfeslechu kandld musi byt min. 20 dB (1 kHz) a min. 15 dB
(6,3 kiiz).

Doporudené piistroje a pomicky: - milivoltmetr - napf. BM 310

- korekéni pfedzesilova& (AZG 983)
- zkuebni deska KV 8

3.3.4. zkoudka poslechem

Provadéjte za pouiiti vhodného zesilovade, reproduktorovich soustav e
desky s nanrdvkou.



3.3.5. Kontrola spotfebdy

Piikon pFistroje nesmi prekrodit v zapnutém stavu hodnotu 10 VA pFi jmenovi-
tém napéti 220 V.
Doporudené piistroje: - voltmetr - t¥. presnosti 0,5 + 1

- ampérmetr - t¥. presnosti 0,5 + 1

4. 2RJISTENT SERVISU
4.1. DOPORUCENE PRISTROJE A POMBCKY
B1i281 specifikace je uvedena v jednotlivych bodech kap. 3 tohoto névedu

k fdribé.

4.2, PODMINKY MERENT

Podle ISN 36 8402.

Pro VK 2103 svisld sile ne hrot 15 N, paralelni kepacita 350 pF, zatdZovaci
impedance 47 Q.
MéFici a opravéfské precovistd musi byt vybaveno pro prici se souddstkami citlivy-
mi na elekirostaticky ndboj (dle NT 8551 - Predpisy pro zachdzeni s elektrostaticky

citlivimi souddstkami).

4.3. BEZPECNOST PRACE
PFi provddéni oprev je nutné zechovdvat pravidle bezpednosii price dle plat-
njch predpist a vyhldSek.

ODRZBA PRISTROJE, MAZANI

Piistroj nevyiaduje specidlni ddribu, Hrot vlozky &istéte pouze v podélaéu
s v ose vloZky jemnjm 3t¥teSkem. CCa po 400 provoznich hodindch je vhodné
oéistit reminek, kledku motoru & obvod malého tali¥e hadffkem namodenym v lihu.
Loiisko motorku a loZisko talife meite cca po 400 provoznich hodinden mirnd
jo minerdlnim olejem. Treci plochy pistu zveddSku maite v p¥ipadé potfeby sili-

Jem

konovym olejem 1 100 000 cP.

6. METODIKA NALEZU ZAVADY
6.1. DEMONTAZ

Po vysrouvovéni 8ty¥ vrutd pFistupnych zespodu lze odklopit dno pristroje.
Tim se zpFistupni elekironickd Edst pfistroje.

Desku ovlidéni lze demontovat po staieni knofliku potenciometru jeuné regulace
otatek e uvolnéni dvou &roudll, kterymi je deska upevnéna zespodu k soklu pFistroje.
VytaZenim konektorové zdsuvky z noZového konektoru desky elektroniky lze desku
ovldddni zcela vyjmout.

Desku elektroniky lze demontovat po uvoln&ni konektorovich zéstréek propojovaci
kebeldie a vySroubovéni jednoho upeviovaciho Sroubu.

Maly tali¥ lze vyjmout po uvolnéni zardiky - povolit upeviovaci Sroub zardiky
piistupny zespod subpsnelu a zardZku odsunout smérem od osy taliFe.

Pristup k daldim Sdstem piistroje (motor, premoska, apod.) je po odklopeni dna

2fejny a nevyZaduje podrobnéj&i popis.

n



6.2. POKYNY K OPRAVAN
6.2.1. Viména vleZky

Vleiku vyméfujte po odejmuti alavy prenoskového ramene uvolndnim pojistné
matice.

PFipojeni vodidh k vyvodtm vleZky: bi14 - levy kendl (L)
rudd - pravy kendl (R)
modrd - zem levéno kanilu  (LG)

zelend - zem pravéno kanélu (RG)

Sefizeni & nastaveni

Viz jednotlivé operace uvedené v kep. 3 tohoto ndvodu k ddribé.

6.3. PREHLED CHARAKTERISTICKYCH ZAVAD A JEJICH ODSTRANENT

zdvada moznd pFidine odatranéni
nejde vibec - vadné sifovd &fitre
- vadaé 111 ) vyl
= vadny transformdtor opravit
- studeny spoj
- vadny 10 1, I0 2
netodi se telif - spadly nebo pretrieny Feminek -
- vadny motor vynénis,
- zadFené loiisko opravit
- vadny 10 3,10 4,7 1,7 9 + T 12 vyménit
nefunguje zvedadek - zévada v obvodu relé zvedddku
(5 16, I02) vynénit
- vadné T1 2 vyménit
- studeny spoj, pFerudeny spoj opravit
kolisaji otéSky - vadnj Feminek vyménit
- 2nedidténé loiisko taliFe vyBistit,
prouazet
- vadny motor vyménit
neprepinaji se otddky || - vadné T1 3 vymdnit
- vadny 10 2, 10 5 vymdnit
nehraje - vadnéd vloika vyménit
o jeden kenil - vadny 10 5 (10 1, 10 2) vyménit
- studeny spoj, prerudeny spoj opravit
zkresluje - vadud viozka (cavéjke) vyndnit
- kolisaji otdky odstranit
piiEinu

12



KONTROLA VYROBKU PO OPRAVE

Po kadé opravé je nutné provést kontrolu sprévné funkce pristroje dle
pFisludnych bodd kap. 3 tohoto ndvodu k Udrbé. V niZe uvedenych pripadech dile

nEFit:
- otdtky, kolisini, odstup - pFi zdsehu do pohonného mechenismu
- pfi zdsahu do elektronické regulace
otadek

- frekvenini charakteristiku, - p¥i vjménd snimacino systému
citlivost, nastaveni tlaku - pFi zdsahu do prenoskového ramene
ne hrot e antiskatingu

- provést poslechovou zkouSku - vidy

PFistroj musi po opravé spliovet tecanické parametry dle bodu 2.1. tohoto mdvodu
k ddribé, vietnd poZedavkl na elektrickou bezpenost dle ISN 36 7000.

8. ELEKTRICKE DILY
8.1, DESKA ELEKTRONIKY PAJENK BAF 196 112

8.1.1. Rezistory

pozice oznadeni pozice oznadeni
R1 TR 191 2K7/J R 22 TR 191 33R/J
R2 TR 191 1MO/J R 23 TR 191 10K/J
R3 TR 191 150K/J R 24 TR 191 220K/J
R4 TR 191 2K7/J R 25 TR 191 1MO/J
RS TR 191 1M0/J R 26 TR 191 140/J
R6 TR 191 22K/J R 27 TR 191 1MO/J
RT TR 191 22K/J R 28 TR 191 3K3/J
RSB TR 191 2K7/J R 29 TR 191 3K3/J
R9 TR 191 1M0/J R 30 TR 191 3K3/J
R 10 TR 191 220K/J R 31 TR 191 3K3/J
R 11 TR 191 22K/G R 32 TR 192 15R/J
R 12 TR 191 10K/G R 33 TR 192 15R/J
R 13 TR 191 5K6/J R 34 TR 192 15R/J
R 14 TR 191 22K/G R 35 TR 192 15R/J
R 15 TR 191 15K/G R 36 TR 191 10K/J
R 16 TR 191 22K/J R 37 TR 191 10K/J
R 17 TR 191 1K5/J R 38 TP 041 68 K
R 18 TR 192 5R6/J R 39 TP 041 15 K
R 19 TR 191 5K6/J R 40 TP 041 22 K
R 20 TR 192 100R/J R4 TR 191 2K2/J
R 21 TR 191 5K6/J R 42 TR 191 10H/J




8.1.2 Kondenzdtory

pozice oznagent pozice oznagent
c1 TF 008 1z0/T c15 TF 011 100,u/T
cea TF 008 1m0/T c16 F 009 100,u/T
c3 TF 008 1m0/T c17 TF 011 10,3/T
c4 TK 783 1000/2 c1s TK 783 1000/2
cs X 783 100n/2 c 19 TK 783 100n/2
ceé TK 783 100n/Z c 20 TC 206 100n/J
a1 TX 744 22n/S ca1 TF 010 22u/T
ce TK 744 22n/S c 22 TF 010 22/u/T
c9 TK 744 22n/S ca3 TF 010 22,u/T
¢ 10 TK 744 220/5 c 24 TF 010 22,u/T
cu TK 783 100n/2 c25 TK 744 3n3/S
c12 TF 010 22,u/T c 26 TF 013 2,u2/T
c13 TK 783 100n/2 c 27 TK 783 100n/2
c 14 TK 783 100n/2
8.1.3 Aktivni prvky
pozice | ndzev oznaden{ pozice nizev oznageni
T3 tranzistor | KC 238 AL tranzistor KC 636
T2 " KC 636 T 12 L KC 636
Ly, - KC 238 by 6 L] KC 635
T4 " KC 238 VD14VD4 [dioda KY 131
TS " KC 238 VDSeVDLS| KA 262
76 " KC 635 101 integrovany MHB 4011
77 % KC 238 obvod
T8 N KC 308 10 2 " MHB 4049
&9 " KC 636 10 3 L BE 555 N
T 10 # KC 636 04 " MHB 4013
105 " MHB 4053
8.1.4 Ostatni
pozice obr. | ndzev oznageni cenik. &islo pozn.
1 8 vidlice WK 462 64 374 522 628 064
2 8 vidlice WK 462 06 374 522 628 006
- - pojistkovy 8AA 654 008 4425 0460 ND
drzék
FU 1,2 | 8,9 pojistkova F 14/250 V
vlozka




8.2. DESKA OVL{DANI SESTAVENA 8AF 196 109

pozice| obr. nézev oznadeni cenik. &islo pozu.
3 10 3FK 573 00 374 425 T30 00O
4 10 | LED diode 1 1502
5 10 | potenciometr upraveny BAK 694 004 4420 3690 D
12 10 | konektor WK 465 16 374 512 629 016
13 10 | LED diode 1q 1802

8.3, DESKA VYPINANI SESTAVENA 8AF 196 110

[ pozice] ovr.] ndzev oznaseni [ centc. sisio | pozn. |

I 2 I 111 1ED diods ] vaa 27 I | |

8.4. NC 452 SESTAVEN? 8AP 773 043

pozice |obr. nézev oznadeni cenik. Sislo pozn.
1 12 | motor SUR 300-100 Ri24| 405 528 510 013 A XD
14 13 transformétor sest.|B8AN 657 002 A ¥
23 13 zésuvka nitovend BAK 465 000 4420 2480 D
25 12 | okénko sestavené |BAK 516 000.01 4420 3680 ¥
29 13 | elektromagnet sest,|8AK 749 001 4420 3190 D
35 12 | deska ovldani BAF 196 109 4420 3620 D
sestavend
42 14 | vloZke Vi 2103 8AK 426 005,01 374 152 442 605| * WD
42 14 | chvégka Vi 2103 8AF 683 018.01 374 076 827 003| * W
54 13 | deske vypinani sestf 8AF 196 110,01 4420 3630 bl
50 13 | deska elektroniky |8AF 196 112,01 4420 3650 D
péjend
61 13 | konektor TAF 468 09 4416 0070 D
13 13 | flexositra BAF 615 001.04 A
upravend
T4 13 | #dra dplnd TAK 762 09 4424 0480 D
50 15 | fotoodpor WK 650 60 372 812 000 008 D)
54 15 | konektor TAF 468 09 4416 0070 |

x Objedndvat jeko vloiku zabalenou 8AV 828 004 & chvijku zabalenou
BAV 827 003.



DIy

STAVEN? BAP 773 043

pozice|obr. nizev kresové &. cenikové &. poza.
1 12| sokl orech (barva) 127 29.1 (.3%| 615 912 803 701 D
2 12 | penel 115 023.02 4420 3520 o]
5 14 | piiruve 589 30 4420 0360 D
8 14 | drzdk 633 41 4420 0470 w
13 12 | sloupek 906 066 4420 3600 o
15 12 | tlumi& motoru TAA 230 06 4420 0110 ND
17 12 | podlozke Thh 064 38 4420 3210 D
22 13 | distenéni vleika 7AA 013 16 - -
24 12 | maska okénka 8iA 251 025 4420 3060
28 13 BAk 657 013 4420 3580 -ND
33 14 BAA 918 003 4420 3610 ND
34 14 TAA 081 05 4426 1000 D
5% 12 | talif sestaveny TAF 776 26,02 4420 0400 D
43 12 | &roud 8AA 081 001 4420 2050 D
45 12 | kladka 844 886 012 4420 3700 ND
a7 12 | prenoska sestavend 8AN 625 019.01 374 076 625 119 ND
50 13 | zévés I BAA 260 019 4423 0620 ND
52 13 | prichytka B4A 808 007 4424 0420 ND
53 13 | gep zdvésu 8AA 013 090.01 4420 0400 ND
56 13 | prichytka BAA 254 000 4420 2130 ND
63 14 | dno lplné BAF 693 027.01 4420 3670 ND
64 13 | pfichytka II BAA 683 016 4420 3090 ND
65 13 | piichytka I 8AA €83 015 4420 3080 ND
67 14 | notka sestavend BAF 658 002,02 4426 1190 D
69 14 | podlozka I 8Ak 413 024
70 12 | maska 8AA 598 000 4423 0420 ND
7 13 | pficaytke TAA 855 27 4424 2200 D
79 12 | feminek BAA 883 002 384 960 883 002 ND
80 14 | teliy BAA 776 006 4420 3100 D
81 12 | kotoud ofezany Bk 221 007 4420 2470 D
82 12 | 8titek potidtény BiA 148 004.01
83 12 | teré 8Ak 727 006 4423 1140 i)
85 14 | kryt sestaveny BAF 698 007.01 4420 3160 D
X objedndvat jako prenosku zabelenou BAV 830 019.01

16



obr, cenfk, &f pozn
15 -
15 374 074 00
15 37¢ 072 906 013
15 -
15 -
15 o
15 4420 3020 =D
15 -
15 | srouv 4423 1350 ND
21 15 | matice =
22 15 | matice £427 0050 bl
23 15 | ndbojks s magnetem -
24 15 kolik 8AA 0C1 017 374 070 €01 017 D
26 15 | sloupek sestaveny AP 906 014 -
15 | kryt 8AA 251 064 -
29 15 | pist sestaveny 84F 906 012 374 072 906 012
30 15 | pruiina zveddtku ThA TOL 25 315 232 000 059
n 15 | pruiine 894 791 19
3 15 praporek sestaveny 8AF 816 018 ®
34 15 Stitek 8AA 142 011 -
35 15 &roub s magnetem BAF 748 000 374 072 816 018
36 15 | dridk s msgnetem 8AF 683 008 4420 3660
37 15 knoflik A 101 002.02 | 4420 3510
38 15 zajigfovaci &roud 8ii 071 000 4420 3500
39 15 | gep 84A 013 145 -
41 15 kolik BAA 013 108 -
44 15 | podlozka 8AA 255 009 4424 2530 D
45 15 |dridk sestaveny 8AF 423 003 4420 5320 ND
46 15 | clonks 84k 185 057 -
49 15 | deska njtovana 8AF 196 065 -
51 15 kryt BAA 260 025 -
52 15 | &ddra BAF 635 053 N
55 15 |zévaii sestavené BAF 942 012 374 072 942 012 ¥D
9.3. DESKA OVLAD{NI SESTAVENA  8AF 196 109
pozice |obr. nézev vykres. &islo cenik. &islo pozn.
1 10 8AA 251 063 4420 3560 §D
7 10 8AA 242 023 4420 3540 )
8 10 8aA 242 021 4420 3530 b
9 10 krouZek 894 023 00 315 811 708 794 D
10 10 knoflik BAA 243 024 4420 3550 D
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Obr. 10 - Deska ovlddani sestavend
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Obr. 15 - Mechenické dily - pfenoskové rameno

Obr. 11 - Deske vypinini



obr. 14

Mechanické dily - ponled zboku
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